" KEPUTUSAN DEKAN |
FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS LAMPUNG
NOMOR: (§{Yy ~ /UN26.15/PP.07.02.01/2025

TENTANG

PENETAPAN DOSEN PEMBIMBING TUGAS AKHIR MAHASISWA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO PADA SEMESTER GANJIL TAHUN
AKADEMIK 2025/2026 FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS LAMPUNG

DEKAN FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS LAMPUNG,

Menimbang : a. bahwa salah satu syarat mahasiswa Fakultas Teknik
Universitas Lampung untuk menyelesaikan studi
harus membuat tugas akhir,

b. bahwa agar pelaksanaan pembuatan/penyusunan
tugas akhir mahasiswa tersebut dapat berjalan
dengan baik dan lancar perlu ada penetapan Dosen
pembimbing;

c. bahwa untuk itu dipandang perlu adanya Penetapan
Dosen Pembimbing Tugas Akhir mahasiswa Jurusan
Teknik Elektro Pada Semester Ganjil Tahun
Akademik 2025/2026 Fakultas Teknik Universitas

I.ammino:

d. bahwa untuk itu perlu ditetapkan dengan Surat
Keputusan Dekan;
Mengingat : 1. Undang-Undang Nomor : 8 tahun 1974 Jo. Undang-
Undang Nomor 43 tahun 1999 tentang Pokok-Pokok
Kepegawaian;
2. Undang-Undang Republik Indonesia Nomor: 12 tahun
2012 tentang Pendidikan Tinggi;
3. Undang Undang RI Nomor 5 Tahun 2014, tentang
Aparatur Sipil Negara;
4. Keputusan Presiden Nomor: 73 tahun 1966 tentang
Pendirian Universitas Lampung;
Keputusan Mendikbud RI Nomor: 0385/0/1993
tentang Pendirian Fakultas Teknik Universitas
Lampung;
6. Keputusan Menteri Pendidikan, Kebudayaan, Riset
dan Teknologi Republik Indonesia Nomor :
5559/M/06/2023, tentang Pengangkatan Rektor

Universitas Lampuneg Periode 2023-2027:
7. Peraturan Mendikbudristek RI Nomor: 49 Tahun

2024, tentang Organisasi dan Tata Kerja Unila;
8. Permenristekdikti R.I No. 6 Tahun 2015 tentang
Statuta Universitas Lampung;

s.ﬂ

9. Keputusan Rektor Universitas Lampung Nomor
2914/UN26/KP/2021 tentang Pemberhentian dan
Pengangkatan kembali Dekan Fakultas Teknik
Universitas Lampung;

10. Peraturan Rektor Universitas Lampung Nomor : 12
Tahun 2022 Tentang Peraturan Akademik Universitas
Lampung;



Menetapkan

KESATU

KEDUA

KETIGA

KEEMPAT

KELIMA

Tembusan :

1. Rektor Universitas Lampung

MEMUTUSKAN:

: KEPUTUSAN DEKAN FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS

LAMPUNG TENTANG PENETAPAN DOSEN PEMBIMBING
TUGAS AKHIR MAHASISWA JURUSAN TEKNIK
ELEKTRO PADA SEMESTER GANJIL TAHUN AKADEMIK
2025/2026 FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS
LAMPUNG;

: Nama-nama Dosen Pembimbing Tugas Akhir mahasiswa

Jurusan Teknik Elektro Pada Semester Ganjil Tahun
Akademik 2025/2026 Fakultas Teknik Universitas
Lampung tersebut dalam lampiran Surat Keputusan ini;

: Dosen sebagaimana tersebut pada diktum kesatu

bertugas untuk Membimbing Tugas Akhir mahasiswa
sebagaimana tersebut dalam lampiran surat keputusan
ini;

: Pembimbing dalam melaksanakan tugas berpedoman

pada Peraturan Rektor Universitas Lampung Nomor : 12
Tahun 2022 Tentang Peraturan Akademik Universitas
Lampung;

Semua biaya yang timbul akibat adanya kegiatan ini
dibebankan pada anggaran DIPA Universitas Lampung
tahun 2025;

: Keputusan ini berlaku pada semester ganjil tahun

akademik 2025/2026 dan apabila dikemudian hari
ternyata terdapat kekeliruan dalam penetapan ini akan
diadakan perbaikan sebagaimana mestinva.

Ditetapkan di Bandar Lampung

Pada tanggal 21 November 2025
DE

fHELMY AMWAN A

2. Ketua Jurusan Teknik Elektro FT Unila.
3. vbs untuk dilaksanakan



LAMPIRAN
HEPUTUSAN DEKAN FARULTAS TERNIK

UNIVERS LAMPUNG
NOMOR T@{ JUN26.15/PP.OT.02.01f2025

TENTANG
PENETAPAN SEN PEMBIMEBING TUOAS AKHIR MAHASISWA JURUBAR TERNIK ELERKTRO PADA
SEMESTER GANJIL TAHUN AKADEMIK 202572026 FAKULTAS TEKNIK UNIVERSITAS LAMPUNG;

TEC T M S A
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Nama Gol. Nama Mahasiswa Ket Judul
2 3 1 5 6
Dt Ing, Ardlan Ulvan, MSc 1V/all. Ria Dany Aftlky / 2115031045 P|1 {Llenplementasi Framework React.Js Untuk Welbs Dashboard
NIP 15731128 199903 1 005 ot Dengan Visnalisasi Data Real-Time Dard Peranghat
Dir, Eng. Charles R.HamhapS.T M1 TH/d[1. Nur Halidh Hidayatullah / 2215061052 | P12 [Perancangan Controlles Self Charging Batesal Fada
NIP. 19691211 199905 1 001 Pengendaltan Motor Indnks] Menggunakan Metode Zleplez-
INk'IwaIs Berbasis.Internet Of Things (IOT)
2 MutiaraSakinah f 2215031108 Pj 2 |Perancangan Controiley Self Charfing Baterai Pada
Pengendalian Motoy Indukst Tiga Fasa Menggunakan Metode
Fazzy Logic Controller Berhasts Internet of Things
3. Grace Juniall Malau / 2215051033 Fj2 |Rancang Bangun Controller Sl Charging Batera Pada
Pengendali Motor Indukst Menggunakan Metode Fuzzy-Fi
Bezbasis [oT
4. Aulla Kalla Amanda f 2215031011 P} 2 [Rancang Bangun Pengendail Kecepatan Motor Indukaid Fasa

Dengan Metode Vecior Contral Menggunakan Fuzzy Logic
Contraller Barbasis Internet Of Things (JO7}

5, Jefrl Farhan / 2215031100 Pj 2 {Perancangan Sistemn Kontrol Kecepatan Motor Induksi 3 Fasa

Menggunakan Zicgler-Nichols dengan Metode Vector Control
Berbuasis Internet of Things (loT).

s

D, Eng. Erdah Komalasar], 5.T.. M.T. ll/c]t. Aditio Rahman / 2215331096 Pj1 |implementast fuzzy-FID controller pada cuk converter 24 volt
NIP. 19730215 199903 2 003 umlult pengat tegangan eksitasi g tor sinkron berbasi
IoT

2, Luds Fermando Simbolon f 2115031062 Pj1 jDetekal Kendaraan dan Estimast Kecepatan untuk Monltoring
Pelanggaran di Jalan Tel Berbasis Yolo dengan Notifikast
RealTime

©Or. Eng. FX. Ariato S, M.T. M/ ]1. Mubammad Haqqu f 2115001095 7] 2 |Rancang Bangun Alat Detebst Kelayakan Pengemudi Untuk
NIP 19691219 199903 1 002 Betkendara Berdasarkan Tingkat ) L dan Kelelahan
Mengrunakan Motode Fuzzy

2 Mar Hafidh Hidayatullah / 2215031052 Pj3 {Perancangan Controller Self Charging Bateral Pada
Pengendalism Motor Indukei Menggunakan Metode Zimger-
Nichals Berbasis Internet Of Things (10T)

3. Mutiara Sakinah / 2215031101 T3 |Petancangen Controlier Self Charfing Baterat Pada
Pengendalian Motor Induksi Tlga Fasa Menggunakan Metode
Fuzzy Logic Controller Berhasis Internet of Things

1. Grace Juntatl Malau f 221531083 P 3 |Rancang Bangun Controller Self Chargtng Bateral Pada
Pengendali Motor Induks] Menggunakan Metode Fuzzy-Pi
Berbasis loT

5, Muk d Hafizd Ramadhan / P§3 | implomenentasi Algoritma Convolutianal Nenral Network

1955001015 tniuk penghlasifikasian ras kucing

6, Made Andrt Widana f 2115031064 P] 2 |Rancang Bangun Alat Pengubur PH dan Xelengasan Tanah
Partebel Menggunakan Arduino

7. Made Andri Widana f 2115031064 P] 2 {Rancang Bangun Alat Pengubur PH dan Kelengasan Tanah
Portebel Menggunakan Arduino

{& Anlia Kaila Amanda f 2215031011 Pj 3 |Rarcang Bangun Pengoendall Kecepatan Motor Induksi 3 Fasa

BPengan Metode Vector Control Menggunakan Fuzzy Logic
Controller Berbasis Intemet Of Thinge 10OT)

9. Jofrl Fathan § 2215031100 P} 3 | Perancangan Sistem Kontrol Kecepatan Molor Indulks! 3 Fasa
Mengpunakan Ziepler-Nichols dengan Metade Vertor Control
Eerbasts Intemet of Things (loT).

Fadil Hamdand, 5.T., M.T. 1il/b|1. Fadhil Anfasa f 195503108 P}3 | Algoritma pengoperasian sumber energl untulk ultra dense
NiP.198707262022031003 network menggunakan strategl on/off pada femtocell dengan,
[ sumber energi hybrid
Dr. Eng. 17. Helmy Fitriawan, 5.T., M.T, 1V/b|1. Mubammad Hagqu / 2115031095 Pj1 [Rancang Bangen Alat Deteksi Kelayakan Pengemudi Untuk
NIFF 19750928 200112 1002 | Berkendara Berdasarkan Tingkat kantuk dan Kelelahan
[Menggunaian Metode Fuzzy
2. Muhagenad Hafizd Remadhan / PJ1 [implemmentasd Algoritma Convolutional Neura! Network
1955031015 entuk pengklasifikastan ras kueing
3. Muh d Ariel Fahnwanto 72215031013 | P13 [Delehal Unghat kesehatan kary Egunal
exalli sensor dengan metode fozzy
4, Made Andrl Widana 7 2115031064 F§3 |Rancang Bangun Alat Pepgukur PH dan Kelengasan Tanah
Portebel Menpgunakan Ardulno
[5- Made Andri Widana / 2115031064 P}3 |Rancang Bangun Alat Pengulur PH dan Kelengasan Tanah

Portebe] Menpaunakam Arduima
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Marnx Mahasiowa

Ket

Judut

4

6

Ir. Herri Gustedl, 5.T., M.T.
NIF 19710873 1999031 003

L. Mohatromad AHE Rathen / 2215031075

PIT

Estimas! Stata of Charge (Sol) pada Baterai LiFePOr,
Menggunaken Metode Contamb Counting dengan
{Lrrplementast Kalman Filter

8 7. Eng. Lukmanu] Hakdm, S.T., MSe. I/ d} 1. Yeherkiel Holy Gedalya Sttomns / Pb1 {Prediksi State Of Health {Sok) Bateral IAFeP(4 Pada E-bike
NIP 19730923 200012 1 002 2215031003 Menggunakan Metode Aritfictal Nearal Network
i 9 | Khairudin, Ph.It Eng. 1141, Afdhal Anugrah f 2115031089 P}1 [Mosdel Heffron-Phillips Urniuk Meredam Ositasl Sistern Tenagn
NIP 19700719 2000712 % 00) Dengan Menggunalan Static Var Conmpensator
2. Muhanunad AHf Raijhan / 2215031075 Pj 2 [Estimiasi State of Charge (SoC) pacda Bateral LiFePO;
FoL Metxte Coulomnb Counting; dengan
rypieaventasi Kalmnn Filter
3. Yehezkisl Holy Gedalya Sitorus / 77 2 | Prediksi State O1 Health {SotT) Bateral LiFePOE Pada E-bike
2215031003 Mengpunakan Metode Artificial Nenral Network
410 |Dr, Ing. Metvi, ST, M.T. HIfd|1. Ria Dany Afriky / 2115031045 42 jinplementasi Framework React.Js Untuk Web Dashboard
NIP19730118 200003 2001 Jot Dengan Visualisast Datn Real-Tize Dari Peramghkat
11 [Misfa Susanto, S.T., MSe, PhD W/d|1. Fadhil Anfasa f 19550551018 Fj 2 [Algoritma pengoparaslan sumber energl untuk ultrsa dense
WIP, 19710525 199205 1 001 retwork mengpumakan strategi on/off pada femiocell dengan
{sueriber energl Tiybrid
12 {Ir. Noer Soedjarwanto,M.T. 1T/ ¢} 1. Nur Hafidl Hidayatullah f 2215031052 Fj 1 |Perancangen Controller Sell Charging Baterai Pada
i INIP. 19631114 199503 1 01 Pengetrdalian Motor Induka] Menggunakan Metode Ziegler-
i Nichols Berbasis Internet Of Things (10T)
2. MutiaraSekinah f 2215031101 Ty1 [Perancapgan Controlier Self Charflng Baterad Pada
Pengendalian Maotor Indulsd Tiga Fasa Menggunakan Metode
Fazzy Logic Controller Berbasis Intemet of Things
3. Grace Juniati Malan f 2215031083 1 {Rancang Bangun Controlles Self Charging Bateral Pada
' o lewd M 1 L ¥ T Fuxz}
Berbasis lo'i‘
4. Aclla Kaila Amanda / 2215001011 Tj } {Rancang Bangun Pengendali Kecepatsn Motor Indukst 3 Fasa
Pengan Metode Vector Control Menggunakan Fezzy Logic
Controller Berbasis Internet Of Things (10T}
5. Jefri Farhan f 22150571100 F}1 {Perancangan Siviem Kontrol Kecepatan Motor Indukst 3 Fasa
Menggunakan Zieglar-Nichols dengan Metode Vector Control
| Berbasis Interrud of Things {IoT).
p Umi Muendika, S.T. M.T. /¢ | L. Muhammad Hafizd Ramadhen f Fj1 r!mpletmmtnsl Algoritma Convelutions! Neural Network
MIP, 19720206 200501 2002 1953031015 pengklasiftiastan ras kucing
14 |Ex. It Sri Ratma S, M.T. IV/B[1. Muh 1 Arief Rah to f2215001013 | Pj1 jDeteksl tinghat kesehaton keryawan menggunakan sistem
NIP 19651021 199512 2001 mndtt sensor dmmn‘lmfum
2 Made Andri Widann / 2115001064 M Rm&mmﬂat?mgnhuﬁidmkﬂengum?mah
Poriebel Menggunakan Arduine
3. Made Andri Widena f 2115031064 Tj1 |Rarcang Bangun Alat Pengukur FH dan Kelengasan Tanah
Port 13 M 1. Arduino
15 {Syaiful Alam, S.T., M.T II/Bj1. Muklas / 2215031077 Ti1 {Sistem Dalabase Status Kesehatan Karyawan Dengan Metode
NIP 15731104 200003 1 001 Furzy Tahani Berbasis Diate Sensar Melabd Plg-Diasg
16 {0, 5 Purwivanti, ST, MLT. m/d|1. Mabarmmad Haqgga / 2115631095 P 3 [Rencang Bangun Alat Deteld] Kelayakan Pengemudi Untuk
NIF 18731004 159803 2 001 Berkendara Berdasarkan Tingkat kantuk dan Kelelahan
Mengpunakan Metode Fuzzy
2, Muh d Arlef Rahmants /2215031013 § F31 }Deteket tingkat kasohatan karyawan menggunakan sistern
tryaltl sensor dengan metode fozzy
: 3. Mukles / 21501077 P)2 [Sistezn Database Status Kesehaton Keryawm Dengan Matode
Fuzzy Tahand Berbesis Diata Sensor Melalal Fig-Dag
17 {Yettl Yuniath, 5T, M.T, LIt/ d}1, Fadhll Anfasa / 1955031018 Tj1 |Algoritma pengoperasian sumber enerpi untuk ultma denee
JNIP 19800113 200912 2002 retwork menggunakan strategl oz/olf pada fentacell dengea
et enesgl Bybrid
2. Ria Dany Afriky / 2115031045 P 3 Jimpl iF k React.Js Untuk Web Dashboard fot
Dengm V‘mualisuiData Real Time Duri Peranghat
18 {Zulmiftah Huda, M.Eng, 17 {1. Afdal Anvgrah / 2115631089 732 |Modd Helfran Phillips Untik Mezedam Oslasi Sistem Tenaga
NI, 19880624 201903 1 015 Blengan Mengganakan Static Var Compensator
2 Yehezkiel Holy Gedalya Sitorus / P} 3 | Predikeai State Of Health (SoH) Baterai LIFePO4 Pada Ebike
21501003 Mengguanakan Mctode Artificial Neural Network
3. Aditio Rahman / 2215031096 P§ 2 [bwplementasi fuzrzry-PID controller pada cuk converter 24 volt
untuk pengatusan legangan elailasi genesator slakron berbasis
IoT
4. Lujs Fermando Simbolon f 2115031063 Py 2 |Deteksi Kendarann dan Estimas{ Kecepatan untuk Monitoring

Pelanggaran di Jalan Tol Berbasis Yolo dengan Notifilasi
RealThne




No Nama | Gol. MNama Mahasiswa Ket Judul
1 2 3 4 5 6
19 |Muhammad ifan Sapatra, M.T. 1i1/b{1. Muklas / 2215031077 P} 3 |Si Database Status Kesel Kar Dengan Metode
NIP 199804142024061001 Fuzzy Tahani Berbasis Data Sensor Melalui Plg-Dag
20|Ubaidah, M.T. X [1. Afdhal Anugrah / 2115031089 Pj 3 |Model Heffron-Phillips Untuk Meredam Osilasi Sistem Tenaga
NIP. 19951122202321203 Dengan Menggunakam Static Var Compensator
2. Muhammad Alif Raihan / 2215031075 Pj 3 |Estimasi State of Charge {So() pada Baterai LiFePO,
Menggunakan Metode Coulomb Counting dengan
Implementasi Kalman Filter
21 {Nadia Julian Patri, M.T. NIP. | HI/b|1. Aditio Rahman / 2215031096 Pj 3 | Implementasi fuzzy-I"D controller pada cuk con 1 24 volt
19960704 2024062002 luntuk p tegangan eksitasi g r sinkron berbasis
IoT
2. Luis Fernando Simbolon / 2115031062 Pj3 {Deteksi Kend dan Esti i Kecepatan untuk Monitoring,

Pelanggaran di Jalan Tol Berbasis Yolo dengan Notifikasi
ReaiTime

Ditetapkan i Bandar Lampung
Pada Tangeal, 25 November 2025
DEKAN,






